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““““““ VIETROAGREGAT KO-VA 57/1

NAZIVNA SNAGA: 1000 KW
NAZIVNA BRZINA VRTNJE: 27 o/min

RADNO PODRUCJE:
« BRZINA VJETRA: 2.5-25m/s
« BRZINA VRTNJE: 10 — 33 o/min

SPOJ NA MREZU: 4Q FREKVENCIJSKI PRETVARAC

— OPTIMIRANJE PRETVORBE ENERGIJE VJETRA
— OSTANAK NA MREZI ZA VRIJEME KRATKOTRAJNIH SMETNJI
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‘;:cm'.g!.ﬁ ZADACI SUSTAVA UPRAVLJANJA
VIJIETROAGREGATA

REGULACIJA PROCESNIH VELICINA:

PRILAGODBOM MOMENTA GENERATORA

BRZINA VRTNJE —
\ ZAKRETANJEM LOPATICA TURBINE

SNAGA GENERATORA
KUT GONDOLE PREMA VJETRU
TEMPERATURE

NADZOR ATMOSFERSKIH PRILIKA

ZASTITNE FUNKCIJE

SEKVENCIJSKO UPRAVLJANJE

UPRAVLJANJE | NADZOR PODSUSTAVA VJETROAGREGATA
ALARMIRANJE UDALJENIH UPRAVLJACKIH SREDISTA
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Gogre

" STRUKTURA SUSTAVA UPRAVLJANJA

MIKROPROCESORSKI
UPRAVLJACKI SUSTAV:

— 14 POGONSKIH STANJA
— 7 NACINA ZAUSTAVLJANJA

— VISE OD 200 DEFINIRANIH
STANJA

— VISE OD 700 PARAMETARA

REDUNDANTNA IZVEDBA
KRITICNIH KOMPONENATA

AKUMULATORI ZA REZERVNO
NAPAJANJE SUSTAVA ZA
ZAKRET LOPATICA

SERVO POGONI ZA
ZAKRETANJE LOPATICA

A\

PROCESNE VELICINE |
ATMOSFERSKE PRILIKE

N\

KLIZNI
KOLUTOVI
VJETROTURBINA — |
NN\ NV NNV NNV N
MNN\NN NNV NV NNAN
—
KOMUNI-
emsoruon | aguska [TEENCISK
AGREGATIMA | UDALJENIM 1’: JEDINICA
NADZORNIM RACUNALOM

GONDOLA
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75.,..'2!“" UPRAVLJANJE BRZINOM VRTNJE

Mjerenje brzine
vrtnje rotora
- REGULATOR Mgref GENERATOR + [ My
—> BRZINE VRTNJE » FREKVENCIJSKI >
Momentom generatora PRETVARAC \ /
Wref w
— VJETAR
REGULATOR Bref REGULATOR SERVO [3
——(—>{ BRZINE VRTNJE KUTA ~ 5OGON >
4 Zakretom lopatica B B ZAKRETA
mj
Mjerenje kuta
zakreta lopatice
Mjerenje brzine

vrtnje rotora
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PROJEKTIRANJE SUSTAVA UPRAVLJANJA
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f PROJEKTIRANJE SUSTAVA UPRAVLJANJA

MATEMATICKO MODELIRANJE
VIJETROAGREGATA

==

PROJEKTIRANJE SUSTAVA
UPRAVLJANJA

Longiudingl Wind Speed

at 164631 =

waitial pagition [17 5 1025 mj

laberal postion [-37 510 37 Sm]
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Z
e PROJEKTIRANJE SUSTAVA UPRAVLJANJA

e = —

MATEMATICKO MODELIRANJE
VIJETROAGREGATA
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SIMULIRANJE RADA
I VIJETROAGREGATA

tradicija. znanje. odgovornost. KONCAR

tradition. knowledas. responsthdity



Z
e PROJEKTIRANJE SUSTAVA UPRAVLJANJA

MATEMATICKO MODELIRANJE

DIMENZIONIRANJE KOMPONENATA

-

PROJEKTIRANJE SUSTAVA SIMULIRANJE RADA
VIJIETROAGREGATA

tradicija. znanje. odgovornost. KONCAR

tradition. knowladoa. responsibdity



Goge

c
"ISPITIVANJE SUSTAVA UPRAVLJANJA

LABORATORIJSKO
ISPITIVANJE SUSTAVA
UPRAVLJANJA:

— VJETROAGREGAT
SIMULIRAN NA RACUNALU

— STVARNI SUSTAV

UPRAVLJANJA

VIJETROAGREGATA
OMOGUCENO UGADPANJE A emvn
PARAMETARA SUSTAVA =
UPRAVLJANJA PRIJE

TERENSKIH ISPITIVANJA

. i L
“.‘\'-'““.I"\- TR
SIMULACIJA
- E— e | VJETRA
SIMULACIJA SUSTAVA NA RACUNALU
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(“cm PUSTANJE U POGON

1. FAZA

PROVJERA SVIH SENZORA |
AKTUATORA

PROVJERA ZASTITNIH
FUNKCIJA

SPITIVANJE SUSTAVA ZA
ZAKRETANJE LOPATICA

.
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f""'quéTANJE U POGON

2. FAZA

= ISPITIVANJE REGULACIJE
BRZINE VRTNJE U PRAZNOM
HODU

= PUSTANJE U POGON |
POSTUPNO POVECAVANJE
SNAGE GENERATORA
(ZAKRATANJEM LOPATICA)

= MJERENJE ELEKTRICNIH
VELICINA | VIBRACIJA
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3. FAZA

TRAJNO PRACENJE
VIJETROAGREGATA

PUTEM DALJINSKE
VEZE
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HVALA NA PAZNJI!
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